Sistem Kontrol Mangkuk Penghisap pada Robot Pemanjat Dinding
Control System Suction Cup on Wall Climbing Robot

Telah disetujui dan disahkan sebagai Tugas Akhir 11
Program S1 Teknik Telekomunikasi
Fakultas TeknikElektro
Universitas Telkom

Disusun oleh :

Muhammad Raihan Ghifari
1102140131

Bandung, 26 Desember 2018

Menyetujui,

Pembimbing I Pembimbing I1

Ramdhan Nugraha, S.Pd.. M.T.

Mohamad
NIP. 14860031

NIP.02730044-1




