
1膠|
聰 lkom

むNiVEIRSilTAS l'二 LKOⅣ I No Dokumen

Il=Tele]Ю理継壼ユ輸si No.l Ter、 Btttab B2襲重聰 ndttllg 4Q≧ 57 Nlo Revls4

FO剛 ULIR LEPIBAR PENGESAttAN TUGAS AKIIIR Beriakll ettktif

LEMBAR PENGESAHAN

TUGAS AKIIIIR

PEIRANCANGAN KONTROL POSISIル IENGGIJNAKAN卜lETODE
FιiZyιθθFCIINTIIK PEⅣIANFAATAN DRIF『INQβ yθ Iア DI Sl,NGA督

DRSIGⅣ′ハ|て〕メ'こ)SIFy(フヽこ1(,NyRこちLと卜」「Aてり√FI:互y■θ(フ′ごA五
『
〃〃θD「 (1)It

〔″ノ「′Z477(:)N θFり)ノυyデ′■ヽ,1(Jぉ【′て,I‐ /:VRノ FER

Telah disetujui dan disahkan sebagai Tugas Akhir II

Progralll Sl Teknik Elektro

Fakultas Tek理 :k ELktro
Universitas Teibrll

Disusul1 01eh:

Armadeo Huselll
l105130036

Bandung, 14 Oktober 2019

:\lenvetujui,

Il・.Porman Panttaribuan.M.T.

_NIP:91640015 NIP:14320035


