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KATA PENGANTAR 

 

Puji syukur Penulis panjatkan ke hadirat Tuhan yang Maha Esa atas segala 

rahmat, kasih, dan karunia-Nya sehingga Penulis dapat menyelesaikan Tugas Akhir 

dengan judul “PENANGANAN HALANGAN PANDANGAN 

MENGGUNAKAN KALMAN FILTER PADA ROBOT BERODA 

PENGIKUT MANUSIA”. Tugas Akhir ini disusun sebagai sebagai salah satu 

syarat untuk memperoleh gelar sarjana teknik elektro di Universitas Telkom. 

Penulis mengucapkan terima kasih sebesar-besarnya kepada semua pihak 

yang turut serta membantu penyelesaian tugas akhir ini serta kepada semua pihak 

yang telah membentuk karakter dan pribadi Penulis selama menjalani masa 

pendidikan. Semoga Tuhan membalas semua kebaikan yang telah 

Bapak/Ibu/Saudara/i lakukan. 

Tugas Akhir ini jauh dari sempurna dan memiliki banyak sekali kekurangan 

sehingga Penulis mengharapkan kritik dan saran yang membangun demi 

kepentingan penelitian selanjutnya. Besar harapan penulis agar penelitian bidang 

robotika di Indonesia semakin maju. 

Akhir kata, Penulis berharap semoga Tugas Akhir ini dapat bermanfaat bagi 

Penulis, pembaca, serta bagi perkembangan ilmu pengetahuan di masa mendatang. 
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