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Puji dan syukur saya haturkan kepada Allah SWT yang telah melimpahkan
rahmat dan karunia-Nya sehingga penulis dapat menyelesaikan tugas akhir yang
berjudul “Desain dan Implementasi Sistem Kendali Sikap Nanosatelit dengan
Menggunakan Reaction Wheel”. Tugas akhir yang telah penulis selesaikan ini
merupakan syarat untuk mendapatkan gelar sarjana teknik elektro di Universitas
Telkom.

Selama pengerjaan tugas akhir berlangsung, penulis banyak mendapatkan
manfaat dan pembelajaran dalam kegiatan penelitian dan penulisan tugas akhir.
Penulis juga mendapatkan berbagai pengalaman berharga yang dapat membuat
penulis menjadi lebih baik ke depannya.

Semoga apa yang telah penulis buat ini bisa bermanfaat untuk diri penulis
sendiri, maupun pembaca untuk menambah wawasan atau sebagai referensi untuk
melakukan penelitian lebih lanjut.

Bandung, Januari 2016

Nur Nubli Muhamad



