KATA PENGANTAR

Assalamu’alaikum Warohmatullohi Wabarokatuh

Segala puji syukur kehadirat Allah Subhanahu Wa Ta’ala yang telah memberikan
rahmat, hidayah serta petunjuk-Nya sehingga Tugas Akhir dengan judul
“PERANCANGAN DAN IMPLEMENTASI SISTEM KENDALI GERAK
PADA SKUTER DUA RODA SEIMBANG OTOMATIS MENGGUNAKAN
METODE PID BERBASIS MIKROKONTROLLER?” ini dapat diselesaikan
dengan baik. Adapun Tugas Akhir ini disusun sebagai salah satu syarat kelulusan
pada Program Sarjana Teknik Elektro Universitas Telkom.

Dengan segala kerendahan hati, penulis berharap semoga tugas akhir ini
dapat bermanfaat bagi pembaca dan penulis khususnya, serta bagi dunia

pendidikan pada umumnya.

Wassalamu’alaikum Warohmatullohi Wabarokatuh

Bandung, Juni 2016
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