
IMPLEMENTASI VOICE RECOGNITION MENGGUNAKAN 

METODE EUCLIDEAN DISTANCE UNTUK MENGONTROL 

PERGERAKAN ROBOT MOBIL 

 

(IMPLEMENTATION OF VOICE RECOGNITION USING 

EUCLIDEAN DISTANCE TO CONTROL CAR ROBOT 

MOVEMENT) 

 

TUGAS AKHIR 
Diajukan sebagai salah satu syarat untuk memperoleh gelar Sarjana Teknik pada 

Fakultas Elektro dan Komunikasi Institut Teknologi Telkom 

 

Oleh : 

Dian Permata Sari 

115070097 
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