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DAFTAR ISTILAH 

link     :  lengan 

joint      :  sendi 

Inverse Kinematics :  metode yang digunakan untuk menentukan setiap pergerakan suatu 

sistem dari posisi yang ingin dicapai. 

Forward Kinematics:  metode yang digunakan untuk menentukan posisi dari suatu end 

effector dengan memberikan input berupa sudut pada tiap joint. 

orientasi      :  rotasi dari end effector 

  


