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Invasive
Non-invasive
Reusable
Disposable
Artifak
Noise
Ekstensor

Fleksor

DAFTAR ISTILAH

: robot yang menyerupai lengan manusia

: teknik untuk merekam aktivitas listrik yang dihasilkan oleh

otot rangka

: perekaman aktivitas listrik pada otot rangka dilakukan

dengan menggunakan instrumen

: sinyal yang dihasilkan dari perekaman aktivitas listrik pada

otot rangka

: permukaan

: melukai tubuh

: tidak melukai tubuh

: dapat dipakai kembali

: tidak dapat dipakai kembali (sekali pakai)
: gangguan pada sinyal

: derau

: gerakan meluruskan tangan

: gerakan membengkokkan tangan



