ANALISIS REALISASI SINGLE PERSPEKTIF OBJEK DAN MARKING
PADA MOBILE ROBOT NAVIGATION

REALIZATION ANALYSIS OF SINGLE PERSPECTIVE CAMERA AS
OBJECT AND MARKING DETECTOR ON MOBILE ROBOT
NAVIGATION

TUGAS AKHIR

Disusun dalam rangka memenuhi salah satu persyaratan untuk menyelesaikan

Program Studi Strata 1 Teknik Komputer
Disusun oleh :

ILHAM AKBAR AL ASY’ ARI

1103150019

Telkom

University

FAKULTAS TEKNIK ELEKTRO
UNIVERSITAS TELKOM
BANDUNG
2019



