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Assalamu’alaikum Wr. Wb.  

Puji syukur kehadirat Allah SWT, atas rahmat dan ridha-Nya, serta tak lupa 

shalawat serta salam semoga selalu tercurah kepada Nabi Muhammad SAW beserta 

keluarga dan para sahabatnya. Sehingga penulis dapat menyelesaikan Penelitian yang 

berjudul “KONTROL PERGERAKAN ROBOT MENGGUNAKAN FUZZY-PID 

BERBASIS LINE FOLLOWER DAN IMAGE PROCESSING” . 

Penulis menyadari masih banyak kekurangan karena keterbatasan ilmu yang dimiliki. 

Untuk itu penulis sangat menerima segala kritik dan saran yang bersifat membangun 

dari semua pihak.  

 Dengan segala kerendahan hati, penulis berharap semoga Tugas Akhir ini dapat 

dikembangkan dan bermanfaat bagi pembaca khususnya penulis sendiri serta 

umumnya bagi Telkom University. 

Wassalamu’alaikm Wr. Wb. 
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