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Assalamu’alaikum Wr.Wb. 

 Puji syukur penulis ucapkan atas kepada Allah SWT yang telah memberikan segala 

karunia rahmatNYA sehingga penulis dapat menyelesaikan tugas akhir dengan judul “Desain 

dan implementasi program identifikasi bentuk lintasan pada robot mobil tanpa pengemudi”. 

Tugas akhir ini merupakan syarat untuk mendapatkan gelar sarjana Teknik Elektro di 

Universitas Telkom. 

 Dengan terselesaikannya tugas akhir ini, penulis menyadari bahwa skripsi ini masih 

jauh dari kesempurnaan dan masih banyak kekurangan, walaupun penulis telah berusaha 

semaksimal mungkin. Untuk itu, kritik dan saran saran untuk membuat penulis lebih baik lagi.  

 Ucapan terimakasih dan permohonan maaf yang sebesar-besarnya kepada semua pihak 

yang telah mendukung dan menasihat selama proses Tugas Akhir ini. Semoga Allah SWT 

membalas semua kebaikannya. 

 Dengan segala kerendahan hati, penulis berharap semoga tugas akhir ini dapat 

memberikan manfaat yang seluas-luasnya dan menjadi suatu kebaikan bagi pembaca dan 

penulis khususnya, serta bagi dunia Pendidikan. 

Wassalamu’alaikum Wr. Wb. 
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