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Assalamu’alaikum Wr. Wb.

Puji syukur kehadirat Allah SWT karena dengan rahmatnya sehingga Tugas
Akhir dengan judul Implementasi Kontrol Gerak Penjejakan pada Autonomous
Drone Boat Menggunakan Fuzzy Logic Control dapat diselesaikan dengan tuntas.
Buku ini disusun sebagai syarat dalam menyelesaikan pendidikan tahap sarjana
pada Fakultas Teknik Elektro Universitas Telkom.

Penulis menyadari bahwa masih terdapat banyak kekurangan baik dari
perancangan sistem, implementasi dari sistem maupun penulisan buku. Oleh karena
itu kritik dan saran yang membangun sangat penting dari pembaca sekalian
sehingga mampu diperbaiki dan disempurnakan lagi di kemudian hari.

Dengan segala kerendahan hari, diharapkan buku ini dapat bermanfaat dan
dapat memberi ilmu bagi pembaca serta dapat dikembangkan ke arah yang lebih
baik.

Wassalamu’alaikum Wr. Wb.
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