DAFTARISI

KATA PENGANTAR ettt ettt e et e et e e e et eee e e e e e eeaatteeaaaaeaeaaaaaaaaeaeaaeasaaeaeeeens i
ABSTRAK ..ttt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e iii
ABSTRACT ..ttt et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaeaaeaaaaaaeaaee et iv
(DN 17 3 O ) PP PSP PP PP PP PP PPPPPPPPP Y
DAFTAR GAIMBAR ..ttt e e ettt et et et e teeee e e et ee e et ateeaeaaeaaaaaaeeaaeeaaaaaaeeeens vii
DAFTAR TABEL. ..ttt e e ettt e e e e e e ettt e e e e e e eeeannaa e e e eeeeennnnnanns viii
BAB 1 PENDAHULUAN ...ttt e e e et e e e e et e eeeeeeaeaaaeaaaeeaeaaaaeeaaeaaeaaaeaaaeenns 1
1.1 Latar BEIAKaNE ......eeoo it e e e 1
1.2 RUMUSAN MASalaN..coi ittt et e e e e 2
0 T U (U= o TSP UOPPPPPPPPR 2
1.4 Batasan Masalah ... e 3
BAB 2 LATAR BELAKANG ... .uuuitiiiiititttetettet ettt teeeeeeeeeeeeeeseeaeeeseeeeaeteeeaeaaaaaaaeeeeeaeaaeaaaaeeaeenns 4
2.1 TiNJAauaN PUSTAKA .. ..ceiiiiiie ettt e e e e e e e 4
A D T 11 G =T o PSP PTP R PPPPPPPTN 5
221 HUKUM ArChimedes ..c....eeieeeeieeeee et e 5
2.2.2 ArdUINO UNO ettt et e et e e et e e e 6
2.2.3 Baling-baling atau Pelontar ..........c..ooiiiiiiiiiiieeeieee e 7
224 IMIOTOE DIC ..ttt e e e e e e e e e e e e e e eaas 8
2.2.5 Relay Satu Channel ..........ueiiiiiiieiiiiieee et 8
2.2.6 Driver Motor (PWM 20 AMPEIE) .....eeeeeueieeeeieeeeeeeeeeeieeeeeeteeeeeeraeeeenneeeenns 9
2.2.7 ATUMUNTUM (et et e st e e et e e e eneeeeenane 10
2.2.8 NOAEMOCU/ESPB266......cueeeeeeeeieeiieeiieeieeieeieeeeeaeeaesaesaesaesssesnaesssesnsesnns 10
BAB 3 ANALISIS DAN PERANCANGAN ...cotttttiiiiititiittttitteeeteteeeeeeeeeeeeeeeeeteeeeeaeeeeeeeeaeeeaaeeaeaaeeeens 12
3.1 Gambaran Sistem Saat Ini (atau Produk) ........ccccueeeeiiieeeeiiee e 12
3.2 Identifikasi Kebutuhan Sistem (atau Produk).........cccveeeeiiiiioiee e 13
3.3 PerancCangan SiStEM ... .ui ittt e e e e e e e e e e eeeeeeaas 14
331 Gambaran Sistem USUlan ..........oooiiiiiiiiiie e 14
3.3.2 Blok Diagram Sistem USUlan ...........oooiiiiiiiiiiiieiiee e 17
3.33 Metode PENGEIaaN ...cc..ueee ettt et e 19




3.34 FIOWCNAIt SISTEIM ...t e e 21

3.4 Kebutuhan Perangkat Keras dan Perangkat Lunak ............cccooveiiniiiiiniiieiiniiieeeeee, 24
3.4.1 Perangkat Keras........ooo ettt 24
3.4.2 Perangkat LUNAK .......cooouiiiiiiiiee e 26
BAB 4 IMPLEMENTASI DAN PENGUIJIAN ..cctiiiiiiiiiiiiiiieieeeteeeeeeeeeeeeeeeeeette e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeeaaaaeeas 27
A1 IMPIEMENTAST c.neeteee ettt ettt e et e e e et e e e e et e e e ane e e e eaeeas 27
41.1 Skematik Pelontar Makan RODbOt .........coooiiiiiiiiiiiii e, 30
4.1.2 Skematik Daya Penggerak RODOt ........ccooiiiiiiiiiiiiiieeeiee e 30
4.1.3 Skematik Mikrokontroller Arduino Uno.......ccccueeeaiiiiiiiieeiniieeeeeeeeee 31
.2 PENBUJIAN wettiiiiiiiiieteee ettt ettt ettt e e e et e e e e e et e e e e e e br e e e e e e e nnnneeeas 31
4.2.1 Pengujian Daya Apung Robot APIOFISH ........ccooiiiiiiiiiiiiieeeeee e 31
4.2.2 Pengujian Kecepatan Robot APIOFISH..........ooiiiiiiiiiiiiiiiiee e 34
4.2.3 Pengujian Jarak Jauh Pelontaran Pakan Ikan ..........cceceevieiiiiiinicinincnnnen. 38
BAB 5 KESIMPULAN ...ttt e e e e e e e e et e e e eeeaeeeeeaetaeaeeaaeaeeaaaaeaeaaaeeaaaaaaeens 41
5.1 KE@SIMPUIAN .ttt et e e ettt e e et e e eab e e e e abb e e e eneeeeeanneeeean 41
I Y - | o PO PP PPPPPPPTN 41
DAFTAR PUSTAKA ettt e e et et e et e e e e et e e e eae e e e e eetaeteeeaeaeaaaaaaaeeaaeeaaaaaeeens 42

Vi




