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DAFTAR ISTILAH 

 

MobileAndroid  adalah suatu sistem operasi yang berjalan pada smatphone saat 

   ini dan menyesuaikan spesifikasi di kelas low-end hingga high- 

   end. 

 

Bluetooth adalah suatu peralatan media komunikasi yang dapat digunakan 

untuk menghubungkan sebuah perangkat komunikasi dengan 

perangkat komunikasi lainnya, bluetooth umumnya digunakan di 

handphone, komputer atau pc, tablet, dan lain-lain. 

 

Arus AC  adalah arus listrik yang arahnya senantiasa berbalik arah secara 

   teratur (periodik). 

 

Arus DC  adalah arus listrik yang arahnya selalu mengalir dalam satu arah. 

 

Ardiuno Uno  adalah untuk mewujudkan rankaian elektronik dari yang   

 sederhana hingga yang kompleks.dengan penambahan 

komponen  

 

Motor DC  merupakan salah satu mesin yang mengubah energi listrik  

   menjadi mekanik. 

 

Drive Motor  dapat anda fungsikan sebagai penggerak motor dc. 

 

Motor Servo  adalah jenis motor dc dengan sistem umpan balik tertutup yang  

   terdiri dari motor dc, rangkain gear, rangakain kontrol dan juga  

   potensiometer. 

 

Joy Stick Mode  adalah pengendali atau penggerak robot. 

 

Skematik  alur atau proses dimana alat ini dirancang 

 

Volt Meter alat ukur yang digunakan untuk mengukur besaran tegangan 

atau beda potensial listrik. 
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