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DAFTAR ISTILAH

= Pengendali mikro single-board yang bersifat open-source.

= Perangkat Lunak.

= Perangkat Keras.

= Getaran Suara.

= Sebuah rangkaian yang berguna untuk mengubah tegangan AC yang
tinggi menjadi DC yang rendah.

= Unggah atau sebuah cara yang dilakukan untuk melakukan pengiriman
file.

= Mengubah.

= Penyimpanan Data.

= Suatu bagan dengan simbol — simbol tertentu yang menggambarkan
urutan proses secara mendetail dan hubungan antara suatu proses
(instruksi) dengan proses lainnya dalam suatu program.

= Sinyal data dalam bentuk gelombang yang berlanjut.

= Penggambaran dari suatu keadaan bilangan yang terdiri dari angka 0
dan 1 atau off dan on (bilangan biner).

= sebuah peranti elektronika yang berguna sebagai sumber daya untuk
peranti lain, terutama daya listrik.

= Untuk mengukur besar tegangan.

= Rancangan

= Perangkat atau actuator putar (motor)
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DAFTAR SINGKATAN

IDE = Integrated Development Evironment
usB = Universal Serial Bus

LED = Light Emitting Diode

AC/DC = Alternating Current/Dirrect Current
BFO = Beat Frequncy Oscillator

VLF = Very Low Frequency

PI = Pulse Induction

GND = Ground

VDC =Volt DC

1/0 = Input/Output

EEPROM = Electrically Erasable Programmable Read-Only Memory
SRAM = Static Random Access Memory
PWM = Pulsa Width Modulation
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