
ABSTRAK 

Jalan tol merupakan fasilitas yang digunakan sebagai sarana transportasi khususnya untuk memudahkan 

kendaraan – kendaraan berjalan. Jalan tol mempunyai beberapa aturan yang harus dipatuhi para 

pengguna jalan, diantaranya jalan tol memiliki batas bobot maksimal kendaraan yang berbeda – beda. 

Jembatan timbang adalah seperangkat alat untuk pengawasan dan pengamanan sarana lalu lintas yang 

digunakan untuk menimbang kendaraan barang atau truk Studi Literature Studi literatur Dari hasil 

pengujian peforma dapat disimpulkan bahwa website berjalan dengan baik dan performa tidak terjadi 

kendala yang berarti. Dari hasil pengujian dapat dilihat bahwa sensor HX711 dan load cell berjalan 

dengan baik di alat ini. Nodemcu berhasil mengirim data beban ke website dan mengirim notifikasi 

telegram ke petugas saat beban overload diatas 100-gram Motor servo bekerja dengan baik dengan tidak 

membuka palang saat beban overload dan membuka palang saat beban berada pada posisi normal 
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ABSTRACT 

The toll road is a facility that is used as a means of transportation, especially to make it easier for vehicles 

to walk. Toll roads have several rules that must be obeyed by road users, including toll roads having 

different maximum weight limits for vehicles. Weighbridge is a set of tools for monitoring and securing 

traffic facilities that are used to weigh goods vehicles or trucks. Literature study. Literature study. From 

the results of performance testing, it can be concluded that the website is running well and there are no 

significant problems. From the test results, it can be seen that the sensor HX711 and load cell run well on 

this device. Nodemcu succeeded in sending load data to the website and sending telegram notifications 

to officers when the overload load was above 100 grams. The servo motor worked well by not opening 

the bars when the load was overloaded and opening the bars when the load was in the normal position. 
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