KATA PENGANTAR

Segala puji dan syukur atas kehadirat Tuhan Yang Maha Esa atas rahmat dan
ridho-Nya penulis dapat menyelesaikan tugas akhir yang berjudul “Desain Mobile
Robot dengan Reflektor dan Level Kecepatan Berbasis Doppler”. Tugas akhir ini
bertujuan untuk menyelesaikan Program Studi S1 Jurusan Teknik Elektro Universitas
Telkom.

Penulis menyadari bahwa buku tugas akhir ini tidak luput dari kesalahan dan
memiliki banyak kekurangan. Maka dari itu, penulis sangat terbuka dengan baik jika
adanya kritik dan saran demi pengembangan penelitian selanjutnya yang lebih baik.

Akhir kata, semoga laporan tugas akhir ini dapat berguna bagi para pembaca untuk

diri saya khususnya lalu dapat bermanfaat bagi para pembaca kelak.
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