DAFTAR ISI

KATA PENGANTAR ..ttt ettt sttt ettt ettt et n e r e s e e sme e e neereeneens i
ABSTRAK <.t st e r e iii
ABSTRACT ...ttt sttt ettt e h et s e st et et e bt e s bt e sbe e s ae e et e et e e beesheesatesane e bt e bt e reennees iv
DAFTAR IST oottt et et h e st sttt e b e s b e e sbeesat e et e e nbeesheesanesanesabeenbeennes v
DAFTAR GAMBAR ...ttt ettt ettt ettt e s bt s bt e sa e st e bt e bt e bt e sbe e saeeeate e beesbeesaeesanenas vii
DAFTAR TABEL ...ttt sttt ettt st ettt sme e eaeeeneeneens viii
DAFTAR LAMPIRAN .. ..cettete ettt ettt sttt ettt st sttt b e me e see e sen e ean e e n e sreeseeesane e ix
BAB 1 PENDAHULUAN ...ttt ettt s et s s e s n e 1
O R I 7T g - 1T -1 o V-SSR 1
1.2 RUMUSAN MaSalah..c...c ittt st s st e 2
IS N U] U= o [Pt 2
1.4 Batasan Masalah......oiiioiii e e 2
BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA DAN DASAR TEORI ...couiiiiiiiereereeee et 4
2.1 TiNJAUAN PUSEAKA...ciiiiiiiii ittt e e et e e e e b ae e e e eaneeas 4
B 1Y | g =Yoo OO OSSP PR OPR RPN 5
221 IMIOEOE DC.ee ettt ettt e s e s e e e s 5
2.2.2 Y oLT=To [ g Tole o =] PRSP 5
2.2.3 (0] 01 eole 1 ] = TSRS 6
2.2.4 Arduino Mega 2560..........ueiiiiiiieiieiiee et 7
2.2.5 Y oTe (UL I 07 o USRS 8
2.2.6 TransformMator StEP DOWN ..........eeecueiiceieciee ettt eee e svee e 8
2.2.7 AFdUING NANO ..cieiii ettt sttt e saeesaee e 9
2.2.8 APC220 .. ittt st sreesane e 9
2.2.9 PUSPH BULEON ...ttt st s s 10
2.2.10 POWEE SUPPIY oottt ettt e s et e e e e e e e e bae e e e e 10
2211 AFAUINO IDE ..ttt ettt st st st st 11
2.2.12 g4 0 o = RS 12
BAB 3 ANALISIS DAN PERANCANGAN.....coiuttitteitettee ettt sttt ettt ettt teesbeesaeesane e 13
3.1 Gambaran Sistem SAat INi.....cceviiriiriieeeee e s 13




3.2 Identifikasi KEDULUNGN SISTEM ....uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiieiiiiiiiiiiiiiiririberebeiarerereaarerabaraseresasesasaaaaanes 13

R T o1 - T g Lot Lo ¥ == | I 1Y (=0 RN 15
33.1 BlOk Diagram SiSTEM ....cceccuiiiiieciiie ettt e e s eaaee e 15
3.3.2 FIOWCRQI ..ottt ettt s 16
3.4 Kebutuhan Perangkat Keras dan Perangkat Lunak.........ccccoceeeiviiiiiinciieniiiiiee e 19
34.1 Kebutuhan Perangkat Keras........cccvcvveeeeiiieiieciiiee e 19
3.4.2 Kebutuhan Perangkat LUNGK .........ccocvveeeeiiieeicciiee e 21
BAB 4 IMPLEMENTASI DAN PENGUIJIAN ... .coiittitieteste ettt ettt sttt e sbee s e s 22
L R 11 o T o1 1T 4 s =T oY - 1 [ USRS 22
41.1 Pembuatan Aktuator Penggerak Robot Angklung ........ccccvvevviiiieniiinnnnnn. 22
4.1.2 Perancangan Rangkaian Prototipe Alat .......cccocoveveeiiiiiiiiiieee e, 26
4.2 PENGUJIAN tiiiiiiiiieeee ettt e ettt e e e s s e sttt e e e e e s st e e e e e e e e e bt ba e et e e e s e eaabanaaaeeeeeanas 28
4.2.1 Pengujian Aktuator Robot Angklung Berdasarkan Bobot Angklung dan
Kecepatan Putar Motor (RPIM)......cocuiiieieiiee ettt et e et e e e e tree e e entae e e 28
4.2.2 Pengujian Aktuator Robot Angklung Berdasarkan Penyanggah
Angklung 31
4.2.3 Pengujian Aktuator Robot Angklung Berdasarkan Jarak Shaft Motor
dan Tuas Penggerak ANGKIUNG ........ooouviiii e 33
4.2.4 Pengujian Kendali Robot Angklung dengan Push Button menggunakan
Komunikasi NirKabel .......c..cooiiiiiiiiiiee e 35
4.2.5 Pengujian Bersadarkan Pengamatan Responden .........cccccoeeeeevveeeecnnnnnnn. 36
BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN ....couttiiitittitt ettt ettt sttt ettt e bt e sbe e saeeete e beesbeesaeesanenas 45
LT A 110 0Y o 1V -1 o PSPt 45
5.2 SArAN it e 46
DAFTAR PUSTAKA ...ttt ettt st sttt et be e sme e s e sate e reesbeesrnesane e 47
LAMPIRAN. ..ttt ettt ettt ettt e e e et e et e e e et et et e e e eeeeeeeeeeeeeeerer e s e e e s e s erereeesenenenenenes 50

Vi




