KATA PENGANTAR

Dengan memanjatkan puji syukur kehadirat Allah SWT yang telah melimpahkan
rahmat, taufik, dan hidayah-Nya sehingga penulis dapat menyelesaikan Capstone Design
dengan judul "Desain Kendali Mobile Robot Berbasis Roda Mekanum” sebagai syarat
untuk memenuhi kelulusan program sarjana di Prodi S1 Teknik Elektro. Tidak lupa kami
berikan ucapan terima kasih kepada rekan kelompok yang telah membantu dan
berkontribusi dalam pembuatan Capstone Design ini serta pembimbing yang telah
menuntun kami menyelesaikan Capstone Design ini.

Dengan segala kerendahan hati, besar harapan kami agar Capstone Design ini dapat

bermanfaat dan berkontribusi dalam keilmuan robotika dan mesin, terima kasih.



