Tabel 1.

Tabel 2.
Tabel 2.
Tabel 2.
Tabel 2.
Tabel 2.

Tabel 3.
Tabel 3.
Tabel 3.
Tabel 3.
Tabel 3.
Tabel 3.
Tabel 3.
Tabel 3.
Tabel 3.
Tabel 3.
Tabel 3.

Tabel 4.
Tabel 4.
Tabel 4.
Tabel 4.
Tabel 4.
Tabel 4.
Tabel 4.
Tabel 4.
Tabel 4.
Tabel 4.

DAFTAR TABEL

1 Kecepatan rata-rata KEreta ...........ocoveverereiene i 3
1 SPeSIfikasi ProAUK ...........coeiiiiiiicie s 5
2 Rangkuman Spesifikasi Produk.............ccoceviiiiniiiiieee s 6
3 Verifikasi SPESITIKAST 1 ........cccviiiiiiiie e 6
4 Verifikasi SPESITIKAST 2 ......ccoiiiiiiiiieies e 7
5 Verifikasi SPeSIfiKasi 3 .........cccoiiiiiiiie e 7
1 Usulan Solusi dan SKENAO .........ccovueiuerieriiiiene e 9
2 DECISION IMALIIX ... 11
3 Pemilihan Komponen Sensor UIrasoniC.........ccceuvevvriieninienisie e 15
4 Pemilihan Komponen Sensor Infrared ...........cccoocovveeieiicie e, 15
5 Pemilihan Komponen MOotor DC.........ccooviiiiiiieiinieseeesee e 16
6 Pemilihan Komponen BIUEtOOth ...........ccooveiiiiciicccc e 17
7 Pemilihan KOMPONEN BAterai..........cccveieieiiiiieieieieiesieieieieieeeie e 18
8 Pemilihan Komponen MiKroKontroler ... 19
9 Pemilihan Komponen Sensor KeCepatan ...........cccevveierierierieriesieseesenieseeseenens 19
10 Pemilihan Komponen MOtOr DIV ........ccooveieieicieieee e 20
11 Nilai experimental FeSUIL ..........coviiiiiiieeeeeee e 24
1 Hasil Kalibrasi Sensor IR LM-393.........cooieeeee e 28
2 Hasil Perbandingan Tachometer dengan IR LM-393..........ccooiiiiiiiinenniene 32
3 Pengujian Kalibrasi Waktu UIrasonic ...........cooeveieiiiiicieieieeeieieee e 37
4 Hasil AKurasi SENSOr UIraSONIC ..........cvvriririniriisieeeieeeeeee e 38
5 Hasil Kalibrasi Sensor KY-032........cccooiiiiiiiiiiieeess s 40
6 Hasil delay pengiriman data............ccoovriiiiiiiiiieeee e 44
7 ANALISIS PENGEIJAAN ....vvviiiiieiieiieiieee ettt 45
8 Proses Kalibrasi UIraSOniC..........ccouiiiiiiiiiiiiieeeeee e 46
9 Kalibrasi sensitivy sensor INfrared ..o 46
10 Kalibrasi Sensor KECEPAAN ..........ccccvrieieieieieieeeee e 47

X1



Tabel 5.
Tabel 5.
Tabel 5.
Tabel 5.
Tabel 5.
Tabel 5.
Tabel 5.
Tabel 5.
Tabel 5.
Tabel 5.

1 Hasil Pengujian PWM 100 - 255 .......oooiiiiiiiiiiiieecee e 54
2 Pengujian Kecepatan Kereta Ke 1.........cccoveveiiiiiciecie e 55
3 Pengujian Kecepatan Kereta K& 2........ccccveveieiiieiieiie e 55
4 Hasil Perbandingan Kecepatan Prototype dengan kereta Real........................ 57
5 Hasil Perbandingan Kecepatan Prototype dengan kereta real ...............cc....... 57
6 Hasil Pengujian Jarak 0-30 Cm dengan PWM ........cccccccevviieniiinieene e 59
7 3 Hasil jarak dari masing masing Kecepatan..........ccccvverevieniniinseeneseeneenes 61
8 Kondisi control pemberhentian pada kereta ke 1..........ccoccooiiiieiiiiieieien, 63
9 Perbandingan jarak kereta real dengan prototype ........cccocvvevivnieiivnieseeneene 63
10 Perbandngan Kondisi kereta ketika pengereman ............ccocevvveieieicnienen, 65

X1



