DAFTAR GAMBAR

Gambar 3. 1 Log0 SUMO ..ottt 24
Gambar 3. 2 Peta di GOOgle Maps ....c..cooueriiiiirieniiieneeiecieeee et 25
Gambar 3. 3 Peta di SUMO .......ooiiiiiiiiiiictceteeceee e 25
Gambar 3. 4 FIOWChArt REAAWAY .........ccccvuvivriiasiieecieeeciee et see e see s 27
Gambar 3. 5 Flowchart hasil Beadway .............cccueeeeeeeceieiieeeeieescee e see s 28
Gambar 3. 6 Flowchart penjelasan algoritma..........ccoeceevvevieniniieneenenicnenieneen 29
Gambar 3. 6 Flowchart penjelasan algoritma..........ccceceevvevieneniinennenienenienenn 29
Gambar 4. 2 persimpangan di SUMOQOTabel 3. 4 Jadwal Pembuatan Projek (1)....32
Gambar 4. 1 Spesifikasi device .......cccuiivviiiiiiiiciieccee et 36
Gambar 4. 1 Spesifikasi deviCe .........coeeveiieviriiiniiiinieiieeceee e 36
Gambar 4. 2 persimpangan di SUMO...........cccocvvrviiiiieeiieniecieceeeee e 38
Gambar 5. 4 Koordinat Veh1000 sebelum menggunakan RLGambar 4. 2
persimpangan di SUMO .........ccocoviiiiiiiiiiiieccree ettt eree e stre s saraeesavee e 38
GamDbAar 4. 3 SPHIAX TULE ......veevieeeieeieeeee ettt ettt eete et e e e seneesseestaeseseenneas 39
Gambar 4. 4 Vehicle di SUMO .........cccccooiiiiiiiiiiiiiiiieiieeneceecse e 39
Gambar 4. 5 Junction dalam SUMO...........cccoviiniiiiiniiiiiienineceeeeveeeeeene 40
Gambar 4. 6 Edge dalam SUMO ..ot 40
Gambar 4. 7 Flowchart RL ..........ccccooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiicecececesesese e 49
Gambar 4. 8 Cara kerja RL .......ocooieiiiiiiiiiiic e 50
Gambar 4. 1 Spesifikasi deviceGambar 5. 5 Koordinat Veh1000 setelah
maenggunakan RL ... 69
Gambar 5. 1 Lokasi dalam SUMO..........ccccouiiiiiiiiiiiiiiiiiecececeeseeseese e 59
Gambar 5. 2 Volume kendaraan dalam SUMO ........cccccecinininininincnncncnenne 60
Gambar 5. 3 Tingkat keberhasilan ............ccoccovveeiiirieiieee e 65
Gambar 5. 4 Koordinat Veh1000 sebelum menggunakan RL ............c.cccocceiennene 69
Gambar 5. 5 Koordinat Veh1000 setelah maenggunakan RL ...............cc.ccoveeennne. 69

XV



