INTEGRASI SENSOR GPS DAN QUAD MOTOR
DENGAN SISTEM OTONOM PADA UNMANNED AERIAL VEHICLE
(UAV) VERTIKAL TAKEOFF AND LANDING (VTOL) QUADPLANE
UNTUK MENINGKATKAN EFISIENSI ENERGI
SAAT LEPAS LANDAS DAN PENDARATAN

(INTEGRATION OF GPS SENSORS AND QUAD MOTORS
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AND LANDING)
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