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DAFTAR ISTILAH

- Nilai pasti input untuk proses fuzzyfication
- Nilai pasti output dari hasil proses defuzzification
: Himpunan yang membedakan anggota dan non anggotanya dengan

batasan yang jelas (Variabel Linguistik)

: Perbandingan antara pulsa ON dan OFF

: Umpan balik

. Set yang memiliki nilai derajat keanggotaan

: Masukan

: Tata letak komponen

: Keluaran

: Variabel yang bersifat umum yang bernilai kata/kalimat, bukan angka
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DAFTAR SINGKATAN

DC : Direct Current

I/0 > Input/Output

PWM : Pulse Width Modulation

RPM : Rotation Per Minute

USART : Universal Synchronous and Asynchronous Receiver Transmitter
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